MODULE 8 ENTREES THERMOCOUPLES
AVEC PROTOCOLE MODBUS RS485

G PDM-8TC

Descrlptlon énérale

Le module PDM-8TC est un convertisseur numérique pour thermocouples, avec huit
voies de mesure, isolés de I'alimentation et de la ligne de communication série jusqu'a
1,5 kV. La méme isolation de 1,5 kV est prévue entre les différents groupes d’entrées. Il
estparailleurs caractérisé par:

« Cablage facilité de I'alimentation et du bus série a I'aide d'un bus intégré dans le rail
DIN.

* Possibilité de configurer la communication a I'aide des commutateurs ou du logiciel.

+ Communication série RS485 avec protocole MODBUS-RTU, maximum 32 nceuds.

 Protection contre décharges ESD jusqu'a4 kV.

* Grande vitesse d'acquisition.

+ Mesure de thermocouples: J,K,E,N,S,R,B, T.

+ Mesure des entrées disponible dans les formats suivants : représentation floating-
point, floating-pointinverse, virgule fixe a 16 bits, en dixiémes de degré avec signe pour
latempérature, dixiemes de mV pour la tension.

+ Voies pouvant étre activés individuellement.

« Valeur programmable en cas de défaillance ou mémorisation derniére lecture.

Pour chaque couple d'entrées relatives au méme groupe de bornes, les configurations
communes suivantes sont prévues :

* Mesure pouvant étre saisie en température ou mV.

* Filtre programmable a huit niveaux pour la stabilisation de la lecture.

+ Réjection programmable & 50 ou 60 Hz.

+ Trois vitesses différentes d'acquisition pouvant étre sélectionnées (deux a 14 bits, une a 15 bits).

« Compensation soudure froide.

Caractéristiques techniques

Alimentation : 10..40 Vdc ou 19..28 Vac (50..60 Hz).
Consommation : max 0,6 W.

-R$485, 1200..115200 Baud.

-RS232, 2400 Baud, Adresse : 01, Parité : NON,
Données : 8 bits ; Stop bit: 1.

Ports de Communication série :

Protocole : MODBUS-RTU.

Entrées

Entrée : Thermocouple detype:J,K,E,N,S,R,B, T.
Tableaux : EN60584-1(ITS-90).

Dépendant du type de thermocouple (voir Tableau
Plage Thermocouples).

SpanmV : -10,1..81,4mV.

Impédance : 10MQ.

Erreur globale : ADC 14 bits et Réject. 50 Hz : + (0,040 % + 13 pV).
ADC 15 bits et Réject. 50 Hz : £ (0,035 % +10 pV).
ADC 14 bits et Réject. 60 Hz : £ (0,045 % +16 pV).
ADC 15 bits et Réject. 60 Hz : £ (0,040 % +12 pV).

Plage de température :

Installation

Le module a été congu pour étre monté a la verticale sur un guide DIN 46277.

Pour que l'instrument fonctionne correctement et dure longtemps, il faut que la ventilation
du/des module/s soit adéquate, en veillant & ce qu'aucun chemin de cable ou autre objet
ne bouche les fentes d'aération.

Eviter de monter les modules sur des appareils qui dégagent de la chaleur ; il est conseillé
de les monter en bas du tableau.

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES
PORT SERIE RS485 ET ALIMENTATION

Les branchements électriques du bus RS485 et de I'alimentation ne sont possibles qu'en
utilisantle systéme de bus pour rail DIN PDM-DIN.
La description du connecteur du bus pour rail DIN est visible sur la figure suivante.

RS485 GND
RS485 A

Power Supply AC+

Power Supply AC-

RS485B| IDC10

PORT SERIE Rs232

Le cable de connexion DB9 Jack stéréo 3,5 mm peut étre assemblé comme indiqué sur la
figure ci-dessous ou acheté comme accessoire. A noter également que le GND du port
RS232 estle méme que celui du port RS485.

DB9-F
GND
9, & Jack stereo 3.5 mm

Rx
GND 1,

[LED T (ROUGE) [SIGNIFICATION |
|ALLUMEE | Indique la transmission de données sur le port de communication RS485,|

Interface série
Pour des informations détaillées sur l'interface série RS485, se référer a ladocumentation
présente sur le site www.pyrocontrole.com

REGLAGE DES COMMUTATEURS

Configuration d’usine

En configuration d’usine, tous les commutateurs sur 0. La position des commutateurs
définit les paramétres de communication du module : adresse et vitesse.

Dans tous les tableaux suivants, l'indication @ correspond aux commutateurs sur 1
(ON) ;aucune indication correspond aux commutateurs sur 0 (OFF)

BAUD RATE

Programmation

Pour les outils de programmation et/ou de configuration du produit, consulter le site
www.pyrocontrole.com

Durant la premiére programmation, il est possible d'utiliser les configurations par défaut
d'EEPROM (SW1.3..8 sur OFF) qui sont programmées a I'origine comme suit
Adresse=001, VITESSE=38400 Baud, PARITE=aucune, NOMBRE BITS 8, STOP
BIT=1.

Le module peut également étre programmé a I'aide du connecteur frontal (COM), en
veillant & saisir les paramétres de communication suivants : Adresse=001, Vitesse=2400
Baud, PARITE=aucune, STOPBIT=1.

Le port de communication COM se comporte exactement comme celui du bus RS485,
sauf pour les paramétres de communication décrits. Il a par ailleurs la priorité sur le port
RS485 et estfermé au bout de 3 s d'inactivité.

p.

F frontal et Position des dels

SW1[1[2

9600 Baud

19200 Baud
38400 Baud
57600 Baud

ADRESSE
SW1([3|4|5|6[7(8

Paramétres de communication a partir 'EEPROM )

®| Adresse fixe 01

Adresse fixe 02

Adresse fixe 03

Adresse fixe 04

Adresse fixe, comme d'aprés représentation binaire
Adresse fixe 63

PAS UTILISE
sw1]9] Pas utilisé
| | Laisser sur OFF.

TERMINAISON RS485

SwWin
| | Aucune Terminaison de ligne
|®]| Terminaison de ligne activée

@ 1 a configuration par défaut est la suivante : Adresse 1, 38 400, no parity, 1 bit d'arrét.
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Courant test <50nA.
Cl W >155dB (port a 'essai vers tous les autres a GND).
DMRR "®@: >60dB.
Plage Thermocouples
plage erreur de plage erreur de
Type TC admise linéarisation Type TC admise linéarisation
J -210..1200 °C 0,05°C S -50..1768 °C 0,02 °C
K -200..1372 °C 0,05 °C R -50..1768 °C 0,02 °C
E -200..1000 °C 0,02 °C B 250..1820 °C®) 0,03 °C
N -200..1300 °C 0,04 °C T -200..400 °C [ 0,04 °C
Autres caractéristiques
ADC : Pouvant étre configuré a 14 ou 15 bits.
Dérive thermique : <100 ppm/K

Réjection au bruit : Pouvant étre configuré a 50 ou 60 Hz.

Erreur Soudure froide : <1°C.

Tension d'isolation : 1500 Vca entre ports d'alimentation, def
communication et d'entrée. 1500 Vca entre voies|
relatives a des groupes de bornes différentes.

Degré de protection : 1P20.

Conditions ambiantes : Température -10..+65 °C, Sauvegarde paramétres
dans EEPROM garantie dans laplage : 0..50°C

Humidité 30..90 % sans condensation

Altitude 2 000 au-dessus du niveau de la mer.

-20..+85°C.

Alimentation, Défaillance, Communication RS485.

-Bornes a vis amovibles a 4 voies, max. 1,5 mm?, pas|

3,5mm.

Connecteur arriére IDC10 pour rail DIN.

Jack frontal stéréo 3,5 mm pour connexion RS232

(CoM)

PBT, couleur noir.

100 x 112 x 17,5 mm, 140 g.

Temp. Stockage :
Signalisations DELS :
Connexions :

Boitier :
Dimensions, Poids :
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ENTREES
Le module accepte en entrée des thermocouples de type: J,K,E,N,S,R,B, T.
Pourles branchements électriques, il est conseillé d'utiliser un cable blindé.

TC1 TC2 TC3 TC4

[t r==-==-=-----

1 1 I 1

©0R9% 229
1. 2 3 4 5 6 7 8
TC5 TC6 TC7 TC8

9 10 1 12 13 14 15 16
Les paires de voies faisant partie du méme groupe de bornes ont la borne de masse

connectée intérieurement et ne sont pas isolés les uns des autres. Une isolation de 1,5 kV
estassurée entre les voies des différents groupes de bornes.

Indications a I'aide de DELS sur la partie frontale

PYRO
CONTROLE
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CONFIGURATION PAR DEFAUT VOIES ENTREES

La configuration par défaut, valable pour chaque paire de voies du méme groupe de
bornes, estlasuivante :

Activation :
Donnée restituée :
Compensation soudure froide : Activée

Réjection : 50 Hz :

ADC / Filtre : ADC 15 bit avec filtre en moyenne
Type Thermocouple : J pour les deux canaux.

Les deux canaux activés
°C

CONFIGURATION DU FILTRE

Pour chaque groupe de voies, il est possible de régler le mode de filtrage. Le filtre est
constitué de deux filtres passe-bas indépendants :

- Filtre FIR, en moyenne mobile en mesure d'augmenter la réjection au bruit a la fréquence
duréseau et de réduire le bruitde mesure.

- Filtre 1IR exponentiel, avec constante de temps programmable, en mesure d'atténuer les
fluctuations.

Si une variation de I'entrée supérieure au seuil S est détectée, les deux filtres sont obligés
de s'adapter rapidement a la nouvelle valeur et & n'intervenir qu'ensuite pour la stabiliser.
La valeur du seuil est fixe en tension et égale & environ 0,75 mV. Le filtre est configuré a
l'aide des trois bits moins significatifs des registres MODBUS 40054..57 (se référer a la
section REGISTRES MODBUS).

Le tableau ci-dessous montre tous les types de filtrage pouvant étre configurés. Le temps
de propagation (90%), c'est-a-dire le temps maximum qui s'écoule entre la variation en
échelon de I'entrée et la variation de la valeur dans le registre Modbus, y compris le temps
d'interrogation du registre (a 115 kbaud), est reporté pour chacun d'entre eux. Les temps
reportés sur le tableau sont valables siles deux conditions suivantes sont remplies :
-Réjection a 50 Hz. Sia 60 Hz, diviser les temps reportés par 1,2.

- Activation d'un seul des deux thermocouples du groupe. Si les deux thermocouples sont
activés, les temps sont approximativement doublés.

Normes EN61000-6-4/2002-10 (émission électromagnétique, | |
milieuindustriel) LED PWR (VERTE) |SIGNIFICATION SAMPLING FILTRE TEMPS PROP. 90%
EN61000-6-2/2006-10 (immunite [ALLUMEE Indique la présence de courant | SET Bit ADC Hz TYPE <s >S
électromagnétique, milieu industriel) 000 14 48 absente 45 ms 45 ms
EN61010-1/2001 (sécurité) Tous les circuits doivent LED ERR (JAUNE) |[SIGNIFICATION 001 4 Movenne 236 ms 03 ms
étre isolés avec une double isolation des circuits sous - 0100 5 Moyenne 405 ms. 79 ms.
tension dangereuse. Le transformateur ALLUMEE Panne : alimentation insuffisante, voie en panne, TC en panne, o1 5 o en\:']e+e 7
d'alimentation doit satisfaire & la norme EN60742 : erreur de communication interne (signalés si la voie 100 5 o;enne*-e_f(p ; 7 Ez
«Transformateurs d'isolation et transformateurs de correspondante estactivée). 101 B 0venne+e_xp < o me
sécurité ». fonne et

110 15 11 oyenne+exp 24s 179 ms

M| esvaleurs sontvalables a lafréquence de réjection saisie, avec le filtre sélectionné ILED RX,<ROUGE) ISIGNIFICATION I 111 15 11 Moyenne+exp 72 179 m

@pour des valeurs du parasite telles que la créte du signal d'entrée n'en dépasse pas I'acceptabilité. |ALLUMEE | Indique la réception de données sur le port de communication RS485. | ® |

©Jusqu'a 250°C, latempérature est considérée comme nulle. Valeur par défaut.
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123 4
567 8

ERREUR PRESENCE ALIMENTATION

ERR PWR

OO0

RX TX
com

RECEPTION RS485 TRANSMISSION RS485

PDM-8TC
9 10 11 12|

13 14 15 16|
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112 mm

T 000000l

17,5 mm

Ce document est la propriété de Pyrocontrole. Il est interdit de le copier ou de le reproduire sans
autorisation. Le contenu de la présente documentation correspond aux produits et aux technologies
décrites. Les données reportées pourront étre modifiées ou complétées pour des exigences
techniques et/ou

PYROCONTROLE, Groupe Chauvin Arnoux

6bis Av. Dr Schweitzer - 69881 MEYZIEU Cedex- FRANCE

Tel. +33(0)4 72 14 1540 - Fax +33(0)4 72 14 15 41

Pour les manuels et le logiciel de configuration, visiter www.pyrocontrole.com
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REGISTRES MODBUS CHAN8_DEC Mesure voie 8 (en dixiémes de °C ou dizaines| 40010‘ JUNCT_DEC_IN7_8 |Mesure température soudure froide voies 7et8 | 40031 ‘ Bit [10:8] Filtre voies 1 et 2 (pour les détails, se référer a la
Le module P_DM»B’TQ dispose de registres MODBUS a 16 bits (words) acceS§|bl_es parla de pVv) Bit [15:0] Température en dixiemes de °C de la soudure gggf’g” %OgglGU%:’ﬁy“/lf’éTfa- n
communication série RS485 ou RS232. Les paragraphes qui suivent décrivent les it115: Tempe dixie de °C de la voie 8 f - Pasinser : Filtre dans moyenne
1 " - L Bit [15:0] empérature en dixiemes de e la voie 8 (ou froide des voies 7et 8. Autres paramétres dans CONFIGURATION FILTRE
commandes MODBUS supportées et les fonctions pouvant étre exprimées par les tension en dizaines de V) 5 - ures p .
e " HV). ERR_CH1-2_CH3-4 | Erreurs Voies 1,2 (MSB), Voies 3, 4 (LSB) 40037 \ it 17 i :
différents registres. CHAN1 FLOAT H Mesure voie 1 en floating point (voir bit 15/ 40011 ) = Bit[7:4] Type Thermocouple voie 1 (voir Tableau TYPE|
. =S = 5 9 P Bit15 1: Erreur tension d'alimentation (voies 1 et 2). THERMOCOUPLE). Par défaut : Type J.
Commandes MODBUS supportées registre 40058 « AUX_SETTINGS ») Bit[3:0] Tvoe Th \ e 2 (voir Tabl TYPE
P » Te & o i V de | ie 1 Bit 14 1: Erreur de réception (voies 1 et 2). B ype thermocouple voie 2 (voir Tableau
Code Fonction Description Bit [15:0] (&rg\;;:;at;re Sn C ou tension en mV de la voie THERMOCOUPLE). Par défaut : Type J.
ufloat). i . i = - .
03(*) |Read Holding Registers | Lecture de registres word jusqu'a 32 a la fois R e i G Bit13 1: Erreur sauvegarde EEPROM (voies 1 ef 2). CONF_CH3_CH4® |Configuration voies 3et4 40055 RIW
04 (*) |Read Input Registers Lecture de registres word jusqu'a 32 a la fois = - registre 40058 « AUX SE'I'?'I:I’GS ») ‘ Bit 12 1: Sauvegarde EEPROM bloquée (voies 1 et 2). Bit [15:0] Registre pour la configuration des voies 3 et 4/
P - S 9 = PN . . Voir le registre 40054, en remplagant
06 | Write Single Register Ecriture d'un registre word Bit[15:0] Température en °C ou tension en mvde fa voie 1 Bit [11:9] Réserveés. respectivemegnt lesvoies 1 ot2 par les voigs 3§et4.
16 | Write Multiple Registers | Ecriture de registres word jusqu'a 32 3 Ia fois (LSW dufloat). Bit8 1: Erreur lecture CRC EEPROM (voies 1 et 2).
(*) Les deux fonctions ont le méme effet CHAN2_FLOAT_H  [Mesure voie 2 en floating point (voir bit 15/40013 Bit7 1: Erreur tension d'alimentation (voies 3 et4). CONF_CH5_CH6® | Configuration voies 5et6 40056 | RIW
Holding Registers registre 40058 « AUX_SETTINGS ») Bit[15:0] Registi | i tion d os 5 oL 6
i . scepti i it [15: egistre pour la configuration des voies 5 et 6.
Bit [15:0] Température en °C ou tension en mV de la voie 2 Bit 6 1: Erreur de réception (voies 3 et 4). Vo?r le pregistre 4g0054 en remplagant
Les registres Holding Registers a 16 bits ont la structure suivante : (MSW du float). Bit5 1: Erreur sauvegarde EEPROM (voies 3 et 4). respectivementles voies 1 et’2 parles voies 5et6.
Bit plus . Bit moins CHAN2_FLOAT_L  |Mesure voie 2 en floating point (voir bit 1540014 Bit4 1:S se (VoI
PP PR — - : Sauvegarde EEPROM bloquée (voies 3 et 4).
significatif Index Bit significatif registre 40058 « AUX_SETTINGS ») B Resorve g quée( ) CONF_CH7 CH8® | Configurationvoies 7 et8 40057 ‘ RIW
- - - it [3: 6Servés. ==
Bit [15:0] Température en °C ou tension en mV de la voie 2| P - - - " -
sl s F s Az o] (LSW dufloat). Bit0 1: Erreur lecture CRC EEPROM (voies 3 et 4). Bit[15:0] Registre pf:;i':tf:"l%ugas‘f” s e ?a.?x
CHAN3_FLOAT_H Mesure voie 3 en floating point (voir bit 1540015 ERR_CH5-6_CH7-8 | Erreurs Voies 5,6 (MSB), Voies 7, 8 (LSB) 40038 R respectivementles voies 1 et 2 par les voies 7 et 8.
<& > registre 40058 « AUX_SETTINGS ») Bit 15 1B t dali tati ies56t6
Word (16 bits): Registre MODBUS Bit [15:0] Température en °C ou tension en mV de la voie 3 A : Erreurtension d'alimentation (voies 5 et6). AUX_SETTINGS ® | Registre auxiliai ation 40058 RIW
La notation Bit [x:y] reportée sur le tableau indique tous les bits du mot x a y. Par exemple (MSW du float). Bit 14 1: Erreur de réception (voies 5 et 6). Bit15 Interprétation floating point
Bit [2:1] indique le bit 2 et le bit 1 et sert a illustrer la signification des différentes CHAN3_FLOAT_L Mesure voie 3 en floating point (voir bit 1540016 Bit13 1: Erreur sauvegarde EEPROM (voies 5 et 6). 0 *:La partie haute du floating point est transmise|
combinaisons conjointes de valeurs des deux bits. A noter que les fonctions MODBUS 3, registre 40058 « AUX_SETTINGS ») Bit 12 " N en premier, suivie de |a partie basse.
4, 6 et 16, ‘de lecture et d'écrjtulie slimple et multiple Peuvent étre exé'cutées sur les Bit [15:0] Tempeérature en °C ou tension en mV de la voie 3 '.f 1: Sauvegarde EEPROM bloquée (voies 5 et 6). 1 :la pa_rtie b_as_se du ﬂoati.ng point est transmise
registres suivants. Les valeursindiquées parle symbole * sont celles par défaut. (LSW duffloat). Bit[11:9] Réservés. en premier, suivie de la partie haute.
Registre Description adr. [RW CHAN4_FLOAT_H  |Mesure voie 4 en floating point (v0|r bit 15/40017 Bit8 1: Erreur lecture CRC EEPROM (voies 5 et 6). Bit [14:8] Réservés ne pas modifier.
- _ _ . registre 40058 « AUX_SETTINGS » - N : . Bit7 Action en cas de défaillance voie 1:
MACHINE ID La partie haute du registre contient I'ID du 40001| R S Bit7 1: Erreur tension d'alimentation (voies 7 et 8). . A - .
module ( 24 ) Bit [15:8]. La partie basse la Bit [15:0] Température en °C ou tension en lTIV de la voie 4| " 0*: La valeur de la température/tension est forcée
logiciel Bit [7:0] (MSW du float). Bit 6 1: Erreur de réception (voies 7 et 8). alavaleur de défaillance programmée.
Iy : : b P . 1 : La valeur de la température/tension est|
STATUS_INP Etat des voies d'entrée 40002| R G AL L :‘Ie;?:{;X&')g;«i’b;logg.'l'_?.lsg';:))(vu" D 40018‘ B'_t S 1: Erreur sauvegarde EEPROM (voies 7 et §). mémorisée a la derniére valZur acquise avant la|
Bit 15 1: Panne des voies 1 et 2. B [15:0] Température en °C o4 tonsion on mV de 1a voie 4 Bit4 1: Sauvegarde EEPROM bloquée (voies 7 et 8). signalisation de défaillance.
it [15: . - - - -
Bit 14 1: Panne des voies 3 et 4. (LSWdufloat). Bit[3:1] Réservés. Bit6 Action en cas de défaillance voie 2(Comme Bit7).
. . CHAN5_FLOAT_H  |Mesure voie 5 en floating point (voir bit 1540019 Bit0 1: Erreur lecture CRC EEPROM (voies 7 et 8). Bit 5 Action en cas de défailiance vole 3(Comme Bit 7).
Bit13 1: Panne des voies 5 et 6. registre 40058 « AUX_SETTINGS ») RESET Mise a zéro du module 40041 ‘ RIW Bit4 Action en cas de défaillance voie 4(CommeBit7).
Bit12 1: Panne des voies 7 et 8. Bit [15:0] Température en °C ou tension en mV de la voie 5| - — Bit3 Action en cas de défaillance voie 5(Comme Bit7).
_ (MSW du float). Bit [15:0] Le fa|‘t d'écrire la valeur 0xCCCC commande la Bit 2 Action en cas de défaillance voie 6 (Comme Bit 7).
Bit 11 1: Panne du TC branché a la voie 1. mise & zéro (redémarrage) du module. Bit1 Action en cas de défaillance voie 7 (Comme Bit 7).
PYRO
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Bit 10 1: Panne du TC branché a la voie 2. CHANS5_FLOAT_L Mesure voie 5 en floating point (v0|r bit 15/ 40020 ADDR ©® gi pour la i ion de I 40052 | RIW Bit 0 Action en cas de défaillance voie 8 (Comme Bit 7).
Bit9 1: Panne du TC branché a la voie 3. registre 40058 « AUX_SETTINGS » du module et du contrdle de parité VAL_FAULT_1® Valeur saisie en cas de défaillance voie 1|40059] RIW
Bit 8 1: Panne du TC branché a la voie 4. Bit [15:0] Température en °C ou tension en mV de la voie 5 Bit [15:8] Adresse du module. Valeurs admises de 0x00 a (exprimée comme 40003).” Default: 2000,0.
Bit7 1: Panne du TC branché a la voie 5. (LSW du float). OxFF'(vaIeurs décimales dans l'intervalle 0-255, VAL_FAULT_2 [C] Valeur saisie en cas de défaillance voie 2| 40060 RIW
Bit6 1 Panne du TC branché & la voie 6 CHAN6_FLOAT_H  |Mesure voie 6 en floating point (voir bit 1540021 pardéfaut: 1). (exprimée comme 40004).” _ Default: 2000,0.
4 : u ° 4 a vol registre 40058 « AUX_SETTINGS ») Bit [7:0] Type de controle sur la parité : VAL_FAULT_3© Valeur saisie en cas de défaillance voie 3|40061| R/W
Bit5 1: Panne du TC branché a la voie 7. — - T - < V de la voi 00000000 *: aucune parité (NONE) - = (exprimée comme 40005).° Default: 2000,0.
. - e h Bit [15:0] 'empérature en °C ou tension en mV de la voie 6 00000001 - parités paires (EVEN)
Bit4 1: Panne du TC branché & la voie 8. (MSW dufloat). 00000010 ; Sa::!Zs i’|)11;)raires (oDD) VAL_FAULT 4 © Valeur saisie en cas de_défaillance voie 4/40062 RIW
Bit3 1: Erreur Communication avec les voies 1 et 2. CHANG_FLOAT L Mesure voie 6 en floating point (voir bit 15| 40022 o - - h . (exprimée comme 40006).” Default: 2000,0.
Bit 2 1: Erreur Communication avec les voies 3 et 4. registre 40058 « AUX_SETTINGS ») BAUDR dRﬁ?;?.::s':ﬂZ'ﬁg r‘;°;:'|2"r’éapt")?1"s:“ baudrate et| 40053 | RIW VAL_FAULT 5 © Valeur saisie en cas de défaillance voie 5/40063 RIW
Bit 1 1: Erreur Communication avec les voies 5 et 6. Bit[15:0] Température en °C ou tension en mV de la voie 6 Bit[15:8] Valeur de la vitesse de communication série o (exprimée comme 40007) Default: 2000,0.
Bit0 1: Erreur Communication avec les voies 7 et 8. (LSW dufloat). - (baudrate) - VAL_FAULT_6 éa):::lirm zzl‘s:rmf:e :g:o gﬁ"degi::::ﬁ-ez [‘)’(‘))(I)eo 6| 40064| RIW
CHAN1 DEC Mesure voie 1 (en dixiemes de °C ou dizaines |40003| R CHAN7_FLOAT_H Mesure voie 7 en floating point (voir bit 15 40023 ' . = = 2 .
- de uV) ¢ ‘ registre 40058 « AUX_SETTINGS ») 90000000 }g’;g?; ;3800 Baug VAL_FAULT_7 © Yaleu_r saisie en :g;og)e[l)degnlflanlct:ezg&eo 7| 40065 RIW
: _ . _ P—— A 5 - : exprimée comme b efault: ,0.
Bit [15:0] Température en dixiémes de °C de la voie 1 (ou Bit [15:0] Température en °C ou tension en mV de la voie 7 00000010‘ (0x02) : 19200 Baud VAL FAULT 8@ Valeur saisie en cas de défaillance voie 8| 40066 RIW
tension en dizaines de pV). (MSW du float). 00000011 (0x03) : 38400 Baud - - (exprimée comme 40010).” _Default: 2000,0.
CHAN2 DEC Mesure voie 2 (en dixiémes de °C ou dizaines |40004| R CHAN7_FLOAT_L  |Mesure voie 7 en floating point (voir bit 15| 40024 00000100 (0x04): 57600 Baud 5
- de uv) ‘ registre 40058 « AUX_SETTINGS ») 00000101 (0x05) : 115200 Baud TABLEAU TYPE THERMOCOUPLE POUR CONFIGURATION REGISTRES 40054..40057
- : it[15: ; “C ou tensi : 00000110 (0x06): 1200 Baud BIT TYPE THERMOCOUPLE BIT TYPE THERMOCOUPLE]|
Bit[15:0] Température en dixiémes de °C de la voie 2 (ou Bit[15:0] (Tféﬂvi\’lzm‘g;)e” C outension en mV de la voie 7 00000111 (0x07): 2400 Baud (716 [ 5[4 1TC pourvoies 1.3.5.7  [3 12 [ T 10 TC pour voies 2. 4. 6. 8
tension endizaines de pV). = - - —— Bit [7:0] Temps de retard de la réponse. Représente le| 0lolo0]o0 TCJ 0l0lo0|0 TCJ
CHAN3_DEC Mesure voie 3 (en dixiemes de °C ou dizaines |40005| R CHANS_FLOAT_H | Mesure ivole 8 enifloatingipointi(voir biti15/(40025 nombre de pauses de 6 caractéres chacune & ololol1 CK ololol1 CK
- de uV) registre 40058 « AUX_SETTINGS ») insérer entre la fin du message Rx et le début du 0l0l1]0 CR 0lol1]0 TC R
i : & ° i i Tx. L I défaut est 0x00 (val
Bit [15:0] Température en dixiemes de °C de la voie 3 (ou Bit [15:0] Ihellrgsve;iuﬁ;zgn C ou tension en mV de la voie 8| :jnéecsismaaglso;( avaleur par défaut est 0x00 (valeur| 8 (1) (1) rg? g a (1) rg$
tension endizaines de pV). © . -
CHAN4_DEC Mesure voie 4 (en dixiémes de °C ou dizaines|40006| R CHANS8_FLOAT_L Mesure voie 8 en floating point (vow bit 15/ 40026 CONF_CH1_CH2 Configuration voies 1 et2 40054 | RIW 0 011 TCB 0 01 CB
registre 40058 « AUX_SETTINGS » P P P 0 110 TCE 0 110 CE
de uv) Bit15 Activation voie 1: 0 K TON 0 BE o N
Bit [15:0] Température en dixiémes de °C de la voie 4 (ou Bit[15:0] (Tfén\,‘\’,edrf el Coutensionen mV delavoie 8 9:vole 1 pas aclivée 1 T x [ x [ x| PAS IMPLEMENTEES | 1 | x | x | x | PAS IMPLEMENTEES
tension en dizaines de pV). . — - ©)La valeur est conservée dans EEPROM.
CHAN5_DEC Mesure voie 5 (en dixiémes de °C ou dizaines 40007 | R STATUS_INP Couple du registre 40002 contenant I'état des| 40027 Bit 14 Activation voie 2 : M| 'effet a lieu au redémarrage (matériel ou logiciel) de I'instrument.
de pv) voies d'entrée OiVO’e_Z pas activée @La valeur dans les registres 40059..40066 est copiée respectivement dans les registres
Bit [15:0] Température en dixiemes de °C de la voie 5 (ou JUNCT_DEC_IN1_2 |Mesure température soudure froide voies1et2 | 40028 . 1 :voleZalctlvee. i : : 40003&_40013, qtgand le tl)itlcorrg'spgndallwt du _relgisftlre ;10058 est édO. tL‘alméme valeur est
tension en dizaines de V). Bit [15:0] Température en dixiemes de °C de la soudure Bit13 Type donnée reslituée voie 1 et voie 2: o S:Ea(?c: Lr;g’féi:ltse'coplee :‘n; Cronies (appn Corrde:niovﬂnzl: roptams ot dans le:
CHAN6_DEC Mesure voie 6 (en dixiémes de °C ou dizaines 40008 ‘ R froide des voies 1 et2. (‘I)'.mn;z:;‘gee?:n\? autres pays qui pratiquent la collecte sélective). Le symbole reporté sur le produit ou sur l'emballage]
- . - : d le produit ne doit pas étre jeté avec les ord énagéres. Il doit traire &t A
: de MY) _ § i JUNCT_DEC_IN3_4 |Mesure température soudure froide voies 3et4 | 40029 ‘ R Bit12 Compensation soudure froide voie 1 et voie 2: Tn;qs‘::(:luned:_ oiotte seloctiva Sﬁéﬁégfpiﬁclfyifylégf oo déshte é\eﬁ'nfu"e?’e'l ﬁ;;et:rr”eqzeen;\si
Bit15:0] Temperature on dixémes do °C de a voie § (ou Bit[15:0] Terpérature en diémes de °C de Ia soudure 6 pas aciuée ' T LT T
tension en dizaines de pV). froide des voies 3et4 . A lage d té tribue a | tion dl turelles. P d
i ixi °C ou dizaines [40009] R . 17 activée informations plus détlléss, prigre de contacie 16 bursau préposé e 1a il meressés, Is service o
CHANTEDES :'95‘\',’? R (EndHEmEe e ‘ JUNCT DEC_IN5 6 _|Mesuretempérature soudure froide voies 5et6 | 40030 R e oo, T o contacter o bureat prép g
e B . . . .
P - s O - Bit [15:0] Température en dixiémes de °C de la soudure Bit 11 Fréquence Réjection voie 1 et voie 2: PYROCONTROLE, Groupe Chauvin Arnoux
Bit[15:0] ::gf;fzf;‘fz:{:‘s:zmx)de Cdelavoie 7 (ou froide des voies 5 et 6. 0 50Kz Bbis Av. Dr Schweitzer - 69881 MEYZIEU Cedex- FRANCE
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8 THERMOCOUPLE INPUTS
@ PDM-8TC WITH MODBUS RS485
General Description
The PDM-8TC instrument is a digital converter for thermocouples, with eight measuring
channels, which are insulated from the power supply and from the serial communication
line up to 1.5 kV. The same 1.5 kV insulation is present among the input channels
belonging to different groups of terminals. The instrument is therefore characterized by a
siépointsglobal insulation. Furthermore, the module has: .
« Easy wiring of power supply and serial bus by means of the bus housed in the DIN rail.
» Communication can be configured by DIP-switch or software.
* Rs485 serial communication with MODBUS-RTU protocol, 32 nodes maximum.
* Inputs protected against ESD discharges up to 4 kV.
« High acquisition speed.
* Measurement ofthermocouples: J,K,E,N,S,R,B, T.
* Measurement of the inputs available in the following formats: floating-point
« representation, reverse floating-point, fixed dot at 16 bits, in tenths degrees with sign

fortemperature, tenths of uV for voltage.

* Channels independently activable.
* Programmable value in case of fault or freezing of last reading.

For each pair of inputs belonging to the same group of terminals the following common
settings are possible:

* Measurementin temperature ormV.

« Filter programmable at eight levels to stabilise reading.

+ Rejection programmable at 50 Hz or 60 Hz.

* Three selectable acquisition speeds (two at 14 bits, one at 15 bits).

* Cold Junction Compensation.
Technical Specifications
Power Supply:

Consumption :

Serial Communication Ports :

10..40 Vdc or 19..28 Vac (50..60 Hz).

max 0,6 W.

-R$485, 1200..115200 Baud.

-RS232, 2400 Baud, Address: 1, Parity: NO, Data
bits: 8; Stop bits: 1.

Protocol : MODBUS-RTU.

Inputs

Inputs : Thermocouple types: J,K,E,N,S,R,B, T.
Tables : EN60584-1 (ITS-90).

Temperature Range : Dependent on the thermocouple type (see

Thermocouples Rangetable).

Span mV: -10,1..81,4mV.
Impedance : 10MQ.
Total Error:

14 bits ADC and 50 Hz Rejection: "(0,040 % + 13 pV).
15 bits ADC and 50 Hz Rejection: "(0,035 % + 10 pV).
14 bits ADC and 60 Hz Rejection : "(0,045 % + 16 uV).
15 bits ADC and 60 Hz Rejection: "(0,040 % + 12 uV).

Installation rules

The module is designed to be installed in vertical position on a DIN 46277 rail. In order to
ensure optimum performance and the longest working life, the module(s) must be
supplied adequate ventilation and no raceways or other objects that obstruct the
ventilation slots.

Never install modules above sources of heat; we recommend installation in the lower part
ofthe control panel.

Electric Connections

POWER SUPPLY AND RS485 COMMUNICATION PORT

The electric connections for power supply and RS485 bus can be made only by using the
DIN Rail bus system with PDM-DIN accessories.

The connections of the bus connector are described on the following figure.

RS485 GND
RS485 A

Power Supply AC+

Power Supply AC-

RS485B| IDC10

RS232 SERIAL PORT

Connection cable DB9 with a 3.5 mm stereo Jack, can be assembled as indicated in the
following figure, or can be bought as an accessory.

We advise you that the GND of the RS232 is common with RS485.

3.5 mm Stereo Jack

Rx
GND 1,

TXLED (RED) Meaning

Steady Data are being transmitted through the RS485 communication
port.

Serial interface

For detailed information on RS485 serial interface, consult the documentation provided by
the website www.pyrocontrole.com

DIP-SWITCH SETTING

The instrument has factory settings with all DIP-switches configured in position 0. The
settings of the DIP-switches defines the module's communication parameters: address
and speed.

In all the following tables, the indication @ corresponds to a DIP-switch set in 1 (ON);
no indication is provided when the DIP-switch is setin 0 (OFF).

SPEED
SW1[1[2

9600 Baud

19200 Baud
38400 Baud
57600 Baud

Communication Parameters from EEPROM )

®| Fixed Address: 0

Fixed Address: O

Fixed Address: 0.
Fixed Address: 04
Fixed Address, as from binary representation.
Fixed Address: 63

NOT USED
SW1[9| Not used.

| | Leave to OFF position.

RS485 TERMINATOR
SwWin
| | Terminator OFF.
[®] Terminator ON.

“ The default configuration is the following: Address 1, 38400, no parity, 1 stop bit.
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Test Current : <50nA.
. >155 dB (one port to all the other ones at GND).
DMRR "®- >60dB.
THERMOCOUPLES RANGE
TC TYPE Allowed Linearization | tc ypg Allowed Linearization
Range Error Range Error

J -210..1200 °C. 0,05 °C S -50..1768 °C 0,02 °C
K -200..1372 °C 0,05°C R -50..1768 °C 0,02 °C
E -200..1000 °C 0,02 °C B 250..1820 °C ) 0,03 °C
N -200..1300 °C 0,04 °C T -200..400 °C | 0,04 °C

Other Features

ADC : Settable to 14 or 15 bits.

Thermal Drift : <100 ppm/K.

Disturbance Rejection : Settable to 50 Hz or 60 Hz.

Cold Junction Error : <1°C.

1500 Vac among input, power supply and
communication ports.

1500 Vac among channels belonging to different
groups of terminals.

1P20.

Insulation Voltage :

Protection Degree :
Environmental conditions : Temperature -10..+65 °C, Saving of parameters in|
EEPROM guaranteed inrange: 0..50 °C.

Humidity 30..90 % not-condensing.
Altitude: upto 2000 ma.s.l.

-20..+85°C.

Power Supply, Fail, RS485 Communication.
-Removable 4-way screw terminals,, max 1.5 mm’|
3.5mm pitch.

-RearIDC10 connector for DIN rail.

-3.5 mm stereophonic front jack for RS232 (COM

Storage temperature :
Signalling by LED :
Connections :

694090A00-Ed1 ENGLISH -3/16

INPUTS
The module accepts, atinput, the following types of thermocouples: J,K,E,N,S,R,B,T.
For the electrical connections, we advise you to use shielded cables.

TC1 TC2 TC3 TC4

[t r==-==-=-----

1 1 I 1

©0R9% 229
1. 2 3 4 5 6 7 8
TC5 TC6 TC7 TC8

————T T T T o ——— T T T
9 10 11 12 13 14 15 16
The pairs of channels belonging to the same group of terminals, have the GND terminal

internally connected and are not insulated each other.
1.5 kV insulation is performed among the input channels belonging to different groups of

PYRO
CONTROLE
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DEFAULT SETTING OF INPUT CHANNELS

The default configuration, valid for each pair of channels, belonging to the same group of
terminals is the following :

Enabling :

Type of returned Data :
Cold junction Compensation :  Active
Rejection :

ADC / Filter :
Thermocouple Type :

Both channels are enabled.
°C

50 Hz
ADC: 15 bit, Filter: average,
J for both channels.

FILTER SETTING

The filtering methods can be set for each pair of channels.

The filter consists of two independent low-pass filters:

-FIR Filter, in running average, able to increase the rejection of disturbances to the mains
power line frequency and to reduce measuring noise.

-lIR exponential Filter, with programmable time constant, able to dampen fluctuations.

If an input variation higher than the threshold T is detected, both filters are forced to adapt
rapidly to the new value, stabilising it only later on. The value of the threshold in voltage is
fixed and equal to 0,75 mV. The filter is set with the three least significant bits of registers
MODBUS 40054..57 (refer to section MODBUS REGISTERS).

The following is a table containing all settable filter types. The propagation time (90%) is
indicated for each filter, i.e. the maximum time between the step variation of the input and
the variation of the number which represents it in the Modbus register, including the
interrogation time of the single register (at 115 kbaud). The times indicated are valid if both
the following conditions are respected:

-Rejection setto 50 Hz. For 60 Hz rejection divide the times by 1,2.

connection. - Only one of the two thermocouples of the same group is enabled. If both thermocouples

Box - PBT, black.. terminals. are enabled, the propagation times approximately are doubled.

Dimensions and weight : 100 x 112 x 17,5 mm, 140 g. Inrlinafi,

Standards : ENG1000-6-4/2002 (electromagnefic _emission, Inc by LED on the front panel
industrial environment) - 5
EN61000-6-2/2005 (electromagnetic immunity, [PWR LED (GREEN) [Meaning | SET Bt :Sgp"'"c;z F"'TJFE,ER f.IBOP' TIME 32./"
industrial environment) |Steady Power Supply is present. | 000 14 48 Not present 25 ms 75 s
EN61010-1/2001 (safety).
Al circuits must be insulated from the other circuits ERR LED (YELLOW)[Meaning 8% = g ﬁ\‘;::zgz igg s g s
under dangerous voltage with double insulation. The Steady’ Fault: insufficient power supply, faulty channel, faulty TC, internal 011 5 Average + exp s 79 ms
power SUP[?W transformer must comply with communication error (signalled if the channel has been activated). 100 5 Average + exp s 79 ms
EN60742: “Insulated transformers and safety 101 5 Average + exp S 79 ms
transformers”. :

MThe values are valid at the set rejection frequency, with the filter ON. [RX LED (RED) [Meaning - - — | H? 15 H ﬁxz:zgz : zip 2‘21 S 179 ms

@For disturbance values such as the input signal peak does not exceed the limit of [teady Data are being received through the RS485 communication port]| S ge + exp 7 79 m

acceptability. ® Default Value.

®Upto 250 °C: the inputis considered equivalent to a null temperature.

@ty ko @Yo AEYRO
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Programming

For the product's programming and/or configuration tools, consult the website
www.pyrocontrole.com

During initial programming, the EEPROM (SW3..8 in OFF position) default setting values
originally programmed as follows can be used:

Address =1, SPEED = 38400 baud, PARITY = none, BITNUMBER =8, STOPBIT=1.

The module can also be programmed through the front connector (COM) while paying
attention to set the following connection parameters:

Address =1, Speed = 2400 Baud, PARITY =none, STOPBIT=1.

The COM communication port behaves in the same way as the RS485 bus port except for
the communication parameters described above. It also has priority over the RS485 serial
portand closes after 3 seconds of inactivity.

Front Panel and Led Position

123 4
567 8

Error ) Presence of Power Suppl
\%PWR /—M

RS485 Data Receiving OO0 RS485 Data Transmission

RX TX
com

PDM-8TC
9 10 11 12|
13 14 15 16|

[C PYRO
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Dimensions and Overall dimensions

112 mm

1
1
1
0
T 000000l

17,5 mm

This document is property of Pyrocontrole. Duplication and reprodution are forbidden, if not authorized.
Contents of the present documentation refers to products and technologies described in it. All technical data
icontainedinthe documentmay be modified without prior notice. Content of this documentation is
subject to periodical revision.

PYROCONTROLE, Groupe Chauvin Amoux

Bbis Av. Dr Schweitzer - 69881 MEYZIEU Cedex- FRANCE

Tel. +33(0)4 7214 1540 - Fax +33(0)4 72 14 1541

www.pyrocontrole.com
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MODBUS REGISTERS CHAN8_TEN Channel 8 measurement (tenths of °C or 40010‘ R JUNCT_TEN_IN7_8 |Cold i of 7and8. (40031 ‘ R Bit [10:8] Filter of channels 1 and 2 (for details, refer to the
PDM-8TC has MODBUS 16 bits (words) registers, accessible by RS485 or RS232 serial tenths of uV). Bit[15:0] Cold junction temperature of channels 7 and 8, in FILTER SETTING section ). )
I N - » - 5 A 000: Not present 001: Average filter
communication. In the next paragraphs, we shall describe the supported MODBUS Bit [15:0] Temperature of channel 8 in tenths of °C (or tenths of °C. " :
commands, and the functions of the registers. i f Other settings in FILTER SETTING.
g gisters. voltage in tenths of V). ERR_CH1-2_CH3-4_[Errors: Channels 1,2 (MSB), Channels 3.4 (LSB),40037 | R Bit [7:4] Thermocouple Type of Channel 1 (sed
Supported MODBUS Commands CHAN1_FLOAT_H M.easure:‘ment of. 1"|r| fIt_:atlnq point (see| 40011| R Bit 15 1: Power supply voltage error (channels 1and 2). THERMOCOUPLE TYPE Table). Default: Type J.
bit 15 of “AUX_SETTINGS” register: 40058 ). Bit[3:0] Thermocouple Type of Channel 2 (sed
Code Function Description Bit [15:0] Temperature of channel 1 in °C or voltage in mV Bit14 1: Reception Error (channels 1 and 2). . THERMOCOUPLE TYPE Table). Default: Type J.
03 (*) |Read Holding Registers Reading of word registers up to 32 at a time. (MSW of the float). Bit13 1: EEPROM saving Error (channels 1 and 2). CONF CH3 CH4® |confi ion of C| 3and4. 40055 ‘ RIW
- - - - e, m X 5 - - - . - L7 (it L !
OZé ) \I?Ve.ad qu: R:gls.ters \l;lvea.dlng fOf wordd reg|§ters up to 32 at a time CERLALNL —g_p_“ﬁ\g:ﬁr:ar; o;g?#r;éls‘!‘l.lﬂg ?;::: 4032‘?).5% CUGH) Bit12 1: EEPROM saving blocked (channels 1and 2). Bit [15:0] Register for the configuration of channels 3 and 4.
r?le |ng.e eg|s‘ter m!ng of a wort rgglster. i _ ; = ; o TTinee 5 e Bit[11:9] Reserved. _See Register 40054, refering to channels 3 and 4|
16 | Write Multiple Registers | Writing of word registers up to 32 at a time. Bit [15:0] emperature of channel 1 in “C or voltage in m instead of channels 1 and 2.
() The two functions have the same effect (LSW ofthe float). Bit8 1: Reading Error CRC EEPROM (chan. 1 and 2). ® | confi - £C 20056 RW
) CHAN2_FLOAT H |Measurement of channel 2in floating point (see[40013| R Bit7 1: Power supply voltage error (channels 3and 4) CONF_CH5_CHé of Sand6. ‘
Holding Registers bit 15 of “AUX_SETTINGS” register: 40058 ). 1' A tion Error (oh 15 3and 4) - Bit [15:0] Register for the configuration of channels 5 and 6.,
- o Bit 6 : Reception Error (channels 3 and 4). See Register 40054, refering to ch: Is 5 and 6
The 16-bit Holding Registers have the following structure: Bit[15:0] Temperature of channel 2 in °C or voltage in mv - P - inatead of channels d and2 - oo
. (MSW of the float). Bit5 1: EEPROM saving Error (channels 3 and 4). -
- - - ® ¢ i Ci
'\Sni;?\tificant Bit Bit Index ;iega:itficant Bit CHAN2_FLOAT_L ll:l_t::;urft?‘rxﬁr;(t osfé.l;.la_:\;éls%’m ﬂ(_)‘a‘tln.gfoglsnst (see|40014 ‘ R Bit4 1: EEPROM saving blocked (channels 3and 4). C(‘)NF_CH7_CH8 i ation of ' 7and8. 40057 ‘ RW
it 15 of register: 40058 ). Bit[3:1] Reserved. Bit [15:0] Reglster_forthe conﬁguratl_on of channels 7 and 8.|
Bit [15:0] Temperature of channel 2 in °C or voltage in mV - . See Register 40054, refering to channels 7 and 8|
| I | I | I | I | I | I | I | I | (LSW ofthe float). Bit0 1: Reading Error CRC EEPROM (chan. 3 and 4). instead of channels 1and 2.
1/5 14[13[12[11/10/9]8]7]6[5/4]3]2]1 0\ CHAN3_FLOAT_H  |Measurement of channel 3 in floating point (see 40015‘ R ERR_CH5-6_CH7-8 |Errors: Channels 5,6 (MSB), Channels 7,8 (LSB)|40038| R AUX_SETTINGS ® | Additional C 40058] RIW
i “  reqister: - —— -
< > bit 15 of “AUX SETTING§ register: 4005§ ). Bit 15 1: Power supply voltage error (channels 5 and 6). Bit 15 Floating pointinterpretation: !
Word (16 bits): MODBUS Register Bit [15:0] Temperature of channel 3 in °C or voltage in mV - - 0 *: The high word of floating point is transmitted
In the table the notation Bit [x:y] indicates all bits from x to y. For example Bit [2:1] indicates (MSW of the float). Bit 14 1: Reception Etror (channels 5 and 6). first, then the lowword. o )
bit 2 and bit 1, and serves to illustrate the meaning of the various united combinations of CHAN3_FLOAT_L  [Measurement of channel 3 in floating point (see|40016 | R Bit 13 1: EEPROM saving Error (channels 5 and 6). 1 : The low word of floating point is transmitted
the values of the two bits. Remember that MODBUS functions 3, 4, 6 and 16, of single or bit 15 of “AUX_SETTINGS” register: 40058 ). Bit12 1 EEPROM savina biocked (channels 5and 6 first, then the high word.
multiplewritinganq reading, can be sixecuted in the following registers. Bit [15:0] Temperature of channel 3 in °C or voltage in mV & - saving blocked (channels 5and 6). Bit [14:8] Reserved and not modifiable.
Default values are indicated with the * symbol. (LSW of the float). Bit [11:9] Reserved. Bit7 Action in case of fault on channel 1 :
r—y CHAN4_FLOAT_H  [Measurement of channel 4in floating point (see(40017 | R Bit 8 1: Reading Error CRC EEPROM (chan. 5 and 6). 0*: The temperature/voltage value is forced to the
REGISTER Description ADD. |[RW bit 15 of “AUX_SETTINGS” register: 40058). ‘ - 1 programmed fault value.
MACHINE ID Bit [15:8]: contain the module's ID: 24. 40001| R Bit [15:0 Temperature of channel 4 in °C or voltage in mV Bit7 : Power supply voltage error (channels 7 and 8). 1 : The temperature/voltage value is frozen at the|
Bit [7:0]: contain the firmware's revision. it [15:0] P 9 Bit 6 1: Reception Error (channels 7and 8, last acquired value before faultis signalled.
(MSW of the float). i ' P (¢ )- 9 9
STATUS_INP Status of input channels. 40002 R CHAN4_FLOAT_L  |Measurement of channel 4in floating point (see|40018| R Bit5 1: EEPROM saving Error (channels 7 and 8). Bit 6 Action in case offault on channel 2 (As Bit 7).
. i « " register: ). - - - - —— TEan
Bit 15 1: Fault on channels 1 and 2. bit15 of "AUX SETTING§ register; 4005? Bit4 1: EEPROM saving blocked (channels 7 and 8). B'_t 5 AC“_O" 'ln case of fault on channel 3 (As B!ﬂ)
Bit [15:0] Temperature of channel 4 in °C or voltage in mV Py Bit4 Action in case of fault on channel 4 (As Bit 7).
Bit 14 1: Fault on channels 3 and 4. (LSW of the float). Bit[3:1] Reserved. Bit 3 Action in case of fault on channel 5 (As Bit 7).
Bit13 - Fault h S 5and 6 CHANS5_FLOAT_H Measurement of channel 5 in floating point (see| 40019 ‘ R Bit0o 1: Reading Error CRC EEPROM (chan. 7 and 8). Bit 2 Action in case of fault on channel 6 (As Bit 7).
: Fault on channels 5 and 6. bit 15 of “AUX_SETTINGS" register: 40058 ). RESET Module Reset. 40041 |R/W Bit 1 Action in case of fault on channel 7 (As Bit 7).
Bit12 : 3 Bit [15:0 Temperature of channel 5 in °C or voltage in mV - P— -
1: Fault on channels 7 and 8 f1s:01 (MSW ofthe float) 9 Bit [15:0] Write value 0xCCCC to resetthe module. Bit 0 Action in case offault on channel 8 (As Bit7).
Bit 11 1: Fault on the TC connected to channel 1.
fPYRO
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Bit 10 1: Fault on the TC connected to channel 2. CHAN5_FLOAT_L Measurement of channel 5 in floating point (see| 40020 | R ADDR ©® Register for the setting of the module's| 40052 | R/W VAL_FAULT_1 © Value loaded in case of fault on channel 1|40059| R/W
Bit9 1: Fault on the TC connected fo channel 3. bit 15 of “AUX_SETTINGS” register: 40058 ). address and parity control. (expressed as 40003)®Default: 2000,0.
Bit 8 1: Fault on the TC connected to channel 4. Bit [15:0] Temperature of channel 5 in °C or voltage in mV/ Bit [15:8] Set the module's address. Permissible values| VAL_FAULT 2 ® w 40060| RIW
Bit7 1 Fault on the TC connected to channel 5. (LSW of the float). from 0x00 to OXFF (decimal values in the interval expressed as 1_10004 .” Default: 2000,0.
Bit6 1 Fault on the TC connected fo charnel 6 CHAN6_FLOAT_H  |Measurement of channel 6 in floating point (see|40021| R 0f0-255). Defaultaddress: 1. VAL_FAULT_3® Value loaded in case of fault on_channel 3/ 40061 RIW
- -fau . bit 15 of “AUX_SETTINGS” register: 40058 ). Bit [7:0] Set the type of parity control : expressed as 40005).” Default: 2000,0.
BitS 1: Fauit on the TC connected o channel 7. Bit [15:0] Temperature of channel 6 in °C or voltage in mV 00000000 : No parity ~ ( NONE ) (Default) VAL_FAULT_4 Value loaded in case of fault on_channel 4 40062 RIW
Bit 4 1: Fault on the TC connected to channel 8. . (MSW of the float). 888388% : (Ej\éedn parity ( EO\E)EDN ) (expressed as 40006)® Default: 2000,0.
- " — - - : arit) [C) i
Bit3 1: Co on Error with 1and2. CHAN6_FLOAT_L  |Measurement of channel 6 in floating point (see|40022| R o0 = party { ) VAL_FAULT_S Value loaded in _case of fault on_channel 540063 RIW
Bit2 1: Co ication Error with 3and 4. bit 15 of “AUX_SETTINGS” register: 40058 ). BAUDR migrl:;eg:;:rzls:tttli?“geofthe baudrate and of| 40053 | RIW - v(e ):27875933:400071- Dfeffaullt'- 2000,:- saoosa R
P N ot P - — theresponse delay time. VAL FAULT 6 alue loaded in case of fault on channe
Bit 1 1: C Error with 5and 6. ! | = SR RarE bl Sy et B L (ane
Bito 1 Ci - jx Error with 7and 8 Bit[15:0] ngﬂaﬁ;zggéhannel 8in °C or voltage in mV Bit [15:8] Set the value of the serial communication speed expressed as 40008). " Default: 2000,0.
. . - - - - (baudrate) : VAL FAULT 7® Value loaded in case of fault on channel 7|40065/ RIW
CHAN1_TEN Channel 1_measurement (tenths of °C_or|40003| R CHAN7_FLOAT_H Heesroment °stmN e 57,,':'8"?:‘2:‘3 38'5%“559 4°°23‘ K 00000000 (0x00): 4800 Baud - - (expressed as 40009) Default: 2000,0.
tenths of uV). ZICEETE 10058). 00000001 (0x01): 9600  Baud VAL FAULT 8© Value loaded in case of fault on channel 8|40066] R/W
Bit [15:0] Temperature of channel 1 in tenths of °C (or Bit[15:0] Thjlrg\’;ver?!?\reﬂm channel 7 in °C or voltage in mV 00000010 (0x02): 19200 Baud B B (expressed as 40010)” Default: 2000,0.
voltage in tenths of V). (MSW of the float). o PO Egigf; ; 3sa00 Baud TABLE: THERMOCOUPLE TYPE FOR THE SETTING OF REGISTERS 40054..40057
CHAN2_TEN Channel 2 _measurement (tenths of °C or|40004] R el AR L LA G e G e el ) e [ 00000101 (0x05) - 115200 Baud [ BIT THERMOCOUPLE TYPE BIT THERMOCOUPLE TYPE
tenths of uV). bit15 of "AUX_SETTINGS" register: 40058). 00000710 ((o:oe))-' 1200 Baud 716 | 5] 4[TC for Channels 1. 3.5 0r 7] 3 [ 2 | 1] 0 |TC for Channels 2.4.6 or 8
Bit[15:0] Temperature of channel 2 in tenths of °C (or Bit [15:0] Jermperature of shannel 7 in °C or voltage in mV 00000111 (0x07): 2400 Baud olofatt o olofete 1<
voltage in tenths of V). ( ofthe float). . _ _ Bit[7:0] Set the response delay time in characters that oToT1To TCR AER ToR
CHAN3 TEN Channel 3 measurement (tenths of °C_or|40005] R CHANS8_FLOAT_H M.easur?‘mentofchannel 8"|nﬂ9atln oint (see|40025| R represents the number of pauses of 6 characters| SEERE o EEEERE cs
- tenths of uV) bit 15 of “AUX_SETTINGS” register: 40058). each to be entered between the end of the Rx 0 oo oT 0 oo ot
= i : in° i d the start of the T: . Default,
Bit [15:0] Temperature of channel 3 in tenths of °C (or Bit [15:0] ;F&ré\s\?;?ilrj‘;eﬂg;f;annel 8in °C or voltage in mV :/naeljz.agean e start of the Tx message. Defaul 0 K] B 0 o7 B
voltage in tenths of uV). - — 0 1]0 TCE 0 1[0 CE
CHAN4 TEN Changnel i measl:m)amem tenths of °C or|40006] R CHAN8_FLOAT_L  |Measurement of channel 8 in floating point (see| 40026 | R CONF_CH1_CH2® |[C ion of C 1and2. 40054  RIW 0 111 TCN 0 711 TCN
- tenths of uV). ‘ AL L e Ll SIEL LS el SUUEE L Bit 15 Channel 1 Activation : 1IxIx[x Not implemented 1TIxIx[x Not implemented
- " . B Bit [15:0] Temperature of channel 8 in °C or voltage in mV/ 0:Channel 1is not active. ®The value is memorized in EEPROM memory.
Bit[15:0] I;’t"agi'iar:‘:;‘ﬁ;;z‘fv")"e‘ 4 in tenths of °C (or (LSW of the float). 1*: Channel 1is active. (MThe effect is at the reset (hardware or software) of the module.
- 5 STATUS INP Copy of register 40002 the status |40027| R Bit 14 Channel 2 Activation - ®The value in registers 40059..40066 is copied respectively in registers 40003..40010,
CHANSTEN g::::zlf il)measuremem fenths_of =Cot 40007‘ R B ofthe input channels. 0:Channel 2is not active. \f/]vhetn the _cotrresgonding bitth register 4(;058ﬂ\s ?. The _sz;:me value is converted in
: - . is acti loating-point, and copied on the corresponding floating register.
Bit [15:0] Temperature of channel 5 in tenths of °C (or JUNCT_TEN_IN1.2 |Cold eot 1and2,40028| R - 1 Channel2is active. - Disposal of Electrical & Electronic Equipment (Appli the European Union and othe]
voltage in tenths of V). Bit [15:0] Cold junction temperature of channels 1and 2, in Bit 13 Type of returned Data Item (Channels 1and 2): Europ ies with sep: llection programs)
CHAN6_TEN Channel 6 measurement (tenths of °C or|40008| R tenths of °C. 0" :Measurementin °C. ‘This symbol, found on your product or on its packaging, indicates that this product should not be treated as|
tenths of uV). JUNCT_TEN_IN3_4 |Cold Ji o T, e ofch Is3and4, 40029‘ R v Z:.I\;I::Elsu;.emecntm mV. p—— o ;;i‘:“z;ﬂu w (yolu:mshl :". fit. Instead, it should be handed overtoanAapp\icaljle‘zoc\Iﬁ:;?yn
i o i ° it old junction Compensation Channels 1and 2 : yeling By ensuring e X
Bit [15:0] Temperature of channel 6 in tenths of °C (or Bit [15:0] Cold junction temperature of channels 3 and 4, in g 0: nolt active P you will help prevent potential negative consequences to the environment and human health, which couid
voltage in tenths of uV). tenths of °C. 1% active | of this product. Th I illhelp
CHAN7_TEN Channel 7 measurement (tenths of °C or|40009| R . I atural resources. For more detailed information about the recycling of this product, please contact yourlocal
tenths of uV). ‘ JUNCT_TEN_IN5_6 |Cold Temperature of 5and6.40030 ‘ R Bit 11 Rejection to mains frequency (Channels 1and 2): city office, i ice or the retail 3
P N : 5 Bit [15:0] Cold junction temperature of channels 5 and 6, in *50Hz PYROCONTROLE, Groupe Chauvin Amoux
: Te t f ch 17 tenths of °C
Bit[15:0] vz;’;’;fian‘:;‘ﬁsf;uu"e in tenths of °C (or tenths of °C. 1:60Hz Bbis Av. Dr Schweitzer - 69881 MEYZIEU Cedex- FRANCE
- Tel. +33(0¢4 7214 1540 - Fax +33(0)4 7214 1541
www.pyrocontrole.com
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